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4. Bibliografia
Serial networked field instrumentation Jordan, J.R.
Redes para proceso distribuido : area local, arquitecturas, rendimiento, Garcia Tomas, Jesus
banda ancha
Redes de area local (LAN) Jenkins, Neil
Profibus : The fieldbus for industrial automation Bender, Klaus
Communication networks for manufacturing Pimentel, Juan R.
Automatizacion de procesos industriales : robotica y automatica Garcia Moreno, Emilio

GRAFCET y GEMMA. Herramientas de modelado para sistemas de eventos Garcia Moreno, Emilio
discretos
Petri nets and Grafcet : tools for modelling discrete event systems David, René

5. Descripcion general de la asignatura

Los objetivos iniciales de la asignatura son la revision de las herramientas de disefio de los Sistemas Dinamicos de Eventos
Discretos y posterior ampliacién en cuanto a conceptos de las citadas herramientas, con especial incidencia en el disefio
estructurado para los Sistemas Automatizados de caracter complejo.

Otros objetivos consisten en describir y estudiar las tareas en el nivel de Supervision en una estructura de control jerarquizada,
tales como la monitorizacion, el tratamiento de alarmas y diagnéstico de fallos.

También se plantea como objetivo el conocimiento de la utilizacién de herramientas software SCADA, para la supervision,
monitorizacién y adquisicion de datos en los sistemas de control automatizado.

Estudiar la estructura clasica de un Sistema de Control Distribuido y de las plataformas actuales ofrecidas por las firmas de mayor
reconocimiento del sector.

Conocer los conceptos de las redes de comunicaciones, sus protocolos y medios de transmision aplicados a los Sistemas de
Control Distribuido.

6. Asignaturas previas o simultaneas recomendadas

7. Objetivos de la asignatura - Resultados del aprendizaje

Competencia Nivel
(E) Ampliacion de Automética. Modelado y Control experimental. Instrumentacién industrial. Control Indispensable (4)

inteligente. Infoematica Industrial. Arquitecturas de control y Control distribuido. Redes neuronales.

8. Unidades didécticas

1. Introduccidn al disefio estructurado.
2. Ampliacion de modelado de Sistemas de Eventos Discretos
3. El modelo jerarquico del National Institute of Standards and Technology.
4. Métodos para el diagnostico de fallos
5. Estructuras de Control

6. Redes de comunicaciones
7. Medios de Transmision

8. Control de acceso al medio (MAC) y normas IEEE802
9. Sistemas de comunicacién industrial

M

9. Método de ensefianza-aprendizaje
uD TA SE PA PL PC Pl EVA TP TNP  TOTAL HORAS
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9. Método de ensefianza-aprendizaje

ub TA SE PA PL PC Pl EVA TP TNP  TOTAL HORAS
1 4,00 1,00 2,00 2,00 - - 1,00 10,00 15,00 25,00
2 6,00 1,00 2,00 2,00 -- - 1,00 12,00 15,00 27,00
3 1,00 0,50 2,00 2,00 - - 1,00 6,50 15,00 21,50
4 3,00 1,00 1,00 2,00 - - 1,00 8,00 15,00 23,00
5 2,00 0,50 1,00 2,00 -- - 1,00 6,50 6,00 12,50
6 2,00 0,50 1,00 2,00 - - 1,00 6,50 6,00 12,50
7 2,00 0,50 1,00 2,00 -- - 1,00 6,50 6,00 12,50
8 2,00 0,50 1,00 2,00 - - 1,00 6,50 6,00 12,50
9 2,00 0,50 1,00 2,00 - - 1,00 6,50 6,00 12,50
TOTAL HORAS 24,00 6,00 12,00 18,00 -- - 9,00 69,00 90,00 159,00

UD: Unidad Didactica. TA: Teoria de Aula. SE: Seminario. PA: Practica de Aula.

de Informatica. EVA: Actividades de Evaluacion. TP: Trabajo Presencial. TNP: Trabajo No Presencial.

10. Evaluacién

Descripcion

(03) Pruebas objetivas (tipo test)

(11) Observacion
(10) Caso
(05) Trabajo académico

PL: Practica de Laboratorio. PC: Practica de Campo. PI: Practica

N° Actos Peso (%)

1 40
1 30
1 10
1 20
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